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Zadanie 1

Metalowa kulka o promieniu r1 = 10cm jest otoczona, wspoétsrodkows z nig, metalowa, sfe-
ryczna powloka o promieniu wewnetrznym re = 2r; (patrz rys. 1). Miedzy powloka a kulka
panuje préznia. Kulka jest pokryta cienka, réwnomierng warstwg izotopu kiuru ?42Cm w iloéci
n = 0,01 mola. Jadro ?*2Cm rozpada sie wysylajac czastke alfa o energii Ey ~ 6,1MeV. Czas
polowicznego zaniku kiuru wynosi ¢1/, = 163 dni. Powloka jest polaczona z kulkg biegnacym
radialnie cienkim przewodem. Przyjmujemy, ze obecno$¢ przewodu i ptynacy w nim prad nie
wplywja na pole elektryczne miedzy powlokami. Czastki alfa sa catkowicie pochtaniane przez
powloke oraz kulke, ale nie sa pochlaniane ani rozpraszane przez kiur.

a) Jakie jest natezenie pradu plynacego w przewodzie, jesli jego opdr jest réwny R; = 100kQ?
b) Jaki powinien byé opér Ry przewodu, aby natezenie plynacego w nim pradu bylo réwne
polowie natezenia pradu okre$lonego w pkt. a)?

Liczba Avogadro Na ~ 6,0-10%3 mol~!, wartoéé tadunku elektronu e ~ 1,6-10~!? C. Pomijamy
emisje elektronéw z kulki i otaczajacej ja powtoki.

Rozwazamy sytuacje stacjonarna, tzn. po (przyblizonym) ustaleniu sie¢ natezenia pradu w prze-
wodzie, przez czas maly w poréwnaniu z ¢y /.

_—

przewoc

242Cm
rys. 1

Zadanie 2

Pret o dlugosci [ i masie m polozono na réwni o kacie nachylenia a (patrz rys. 2), na wysokosci
h nad podloga (przy czym h > 1).

a) Opisz jakosciowo ruch preta.

b) Wyznacz predkosé preta w ostatniej fazie ruchu. Podaj warto$é liczbowa dla h = 6,4 m,
a = 45°, g = 10m/s? (przyspieszenie ziemskie).

Tarcie i opér powietrza zaniedbujemy. Pret jest idealnie sztywny i caly czas znajduje sie w
plaszczyznie pionowej prostopadtej do powierzchni réwni. Podloga i rownia idealnie amortyzuja
uderzenia, tzn. powoduja ze tuz po uderzeniu prostopadta do nich sktadowa predkoéci uderzanego
punktu jest réwna 0, a ich ugiecie w trakcie uderzenia jest znikomo mate.

Moment bezwladnosci preta wzgledem érodka masy jest réwny I = (1/12)mi?. W chwili po-
czatkowej pret spoczywal. Kat nachylenia spelnia warunek 0° < o < 90°, przy czym « nie jest
bliskie 90°.

Zadanie 3

Pewien konstruktor zbudowal skomplikowany silnik cieplny, ktérego czynnikiem roboczym jest
n moli jednoatomowego gazu doskonalego (molowe cieplo wlasciwe réwne (3/2)R) pracujace-
go w cyklu tworzacym na wykresie p — V' tréjkat ABC o wierzcholkach w punktach (Vj, po),
((3/2)Vh, (5/2)po), (3Vo,po) (patrz rys. 3). Gaz pobiera cieplo ze zrédla ciepla o temperaturze
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pret

rys. 2

T i oddaje je do chlodnicy o temperaturze T>. Przyjmujemy, ze gaz jest w kazdym momencie
cyklu w stanie rownowagi termodynamicznej i pomijamy wszelkie opory mechanizméw.

a) Oblicz sprawnosé tego silnika.

b) Jakie warunki musza spetniaé¢ temperatury 77 i T5 aby silnik pracowal?

1
Vo 15V, 2V, vy Vv
rys. 3
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Rozwigzane zadania 2

Oznaczmy nizszy (poczatkowo) koniec preta litera A, a wyzszy — litera B.

a) Ruch sklada sie z nastepujacych etapéw.

I. Zsuwanie sie preta wzdtuz réwni az do momentu uderzenia o podtoge. Z zasady zachowania
energii wynika, ze predko$¢ preta tuz przed tym uderzeniem jest réwna

v1 = /2gh. (1)

II. Uderzenie preta. Na pret w bardzo krétkim czasie dziataja bardzo duze sity pochodzace od
podlogi i réwni (sile grawitacji mozna zaniedbac). Zgodnie z warunkami zadania na koncu tego
etapu predkos¢ punktu A jest rownoleglta do podlogi, a predkos¢ punktu B jest rownolegta do
réwni.

ITI. Ruch po uderzeniu preta w podloge, az do ponownego uderzenia. Poniewaz h > [, zmiany
predkosci w tym etapie spowodowane istnieniem grawitacji s mate, a zatem ruch mozna uwazaé
za swobodny az do chwili, gdy pojawi sie znowu sita reakcji podtogi lub réwni.

Ruch preta na tym etapie jest ztozeniem ruchu jednostajnego z pewna predkoscia v, (predkoscia
srodka masy) i oraz jednostajnego obrotu woké6! §rodka masy. Predkosci koncéw preta sa dane
réwnaniami (patrz rys. 2a) )

UA - 17sm + ﬁobrv (2)

'UB - 17sm - ﬁobrv (3)

gdzie Uy, jest predkoécia wynikajaca z ruchu obrotowego wzgledem srodka masy, prostopadtla
do preta i stala co do wartosci. ¥,y obraca sie wraz z obrotem preta w kierunku (zgodnie z
rysunkiem) przeciwnym do kierunku ruchu wskazéwek zegara, natomiast ¥s, pozostaje stale
(patrz rys. 2b)). Wynika z tego, ze pionowa sktadowa predkosci (o znaku dodatnim w gore)
punktu A rosnie co najmniej do momentu, gdy pret obréci sie o kat 2a. A zatem az do tego
momentu punkt A na pewno nie uderzy w podloge. Podobnie bedzie rosta prostopadia do réwni
sktadowa predkosci (o znaku dodatnim w gére / w prawo) punktu B, a zatem punkt B co
najmniej do momentu obrotu o kat 2« nie uderzy w réwnie. Jednak poniewaz pionowa sktadowa
Usm jest skierowana w dot, po obrocie preta o kat 2« punkt B znalaziby sie ponizej podtogi
(patrz rys. 2¢)). Oznacza to, ze w pewnym momencie, przed obréceniem sie preta o kat 2a,
punkt B musi uderzy¢ w podloge.

Podsumowujac: w III etapie pret oderwie sie od réwni i podtogi, a ten etap zakonczy sie ude-
rzeniem konca B preta w podloge.

IV. Uderzenie punktu B w podloge. Bardzo kréotko dziataja bardzo duze pionowe silty reakcji
podtogi. Pod koniec tego etapu pionowa sktadowa predkosci punktu B jest réwna 0.

V. Poniewaz jakoSciowa analiza nie daje odpowiedzi na pytanie, jaka jest pod koniec etapu IV
predko$é punktu A, szczegdlowa analiza dalszych faz ruchu jest niemozliwa.

Rozwazmy jeszcze raz ruch po zderzeniu (po fazie II) przy pominieciu istnienia podlogi i réwni.
Zauwazmy, ze z réwnan (2, 3) oraz warunkéw poczatkowych na poczatku fazy III wynika, ze
prostopadte do réwni sktadowe predkosci punktéw A i B nigdy nie moga by¢ mniejsze od zera,
a zatem gdyby nie byto zderzenia punktu B z podloga, to zaden koniec preta nie mogtby sie
zderzy¢ z réwnia. Zderzenie z podloga wyhamowuje ruch obrotowy preta i jednocze$nie zwigksza
prostopadla do réwni sktadows predkosci srodka masy preta, zatem zderzenie koncoéw preta z
réwnia po etapie II nie moze nastapic.

Zatem w nastepnych fazach ruchu konce preta bedaa ulega¢ wyhamowujacym ruch pionowy i
obrotowy zderzeniom z podloga, az do momentu, gdy pret bedzie lezal na podtodze poruszajac
sie wzddz niej ze stalg predkoscia. Ta predkosé bedzie réwna poziomej sktadowej predkosci srodka
masy preta na zakonczenie etapu Il poniewaz po tym etapie dzialaja tylko sily pionowe.

b) Z powyzszej analizy wynika, ze szukana predko$é to pozioma sktadowa predkosci srodka masy
preta na zakonczenie etapu II. Rozwazmy zatem szczegdélowo uderzenie preta w podtoge.
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Niech R4 oznacza site z jaka podloga (w danej chwili zderzenia) dziata na punkt A, a Rp — sile
z jaka réwnia dziata na punkt B. Z II zasady dynamiki otrzymamy
Rpcosa+ Rp R sin«

= = — 4
a] m ,CL” m ’ ()

gdzie | i ay oznacza odpowiednio réwnolegta i prostopadia do preta skltadowa przyspieszenia
srodka masy preta.
7 11 zasady dynamiki dla ruchu obrotowego przyspieszenie katowe preta jest réwne

B RAcosa—RB£

7 5 (5)

3

7 powyzszych réwnan wynika, ze zmiana predkosci érodka masy preta jest réwna

T T Ty si
Av, = ‘A COs o+ B,Av”:— Asma’ (6)

m m
gdzie T4 oraz Tp sa popedami sit R4 oraz Rp.
Analogicznie predko$é katowa preta tuz po zderzeniu wynosi

_ Tpycosa—Tpl
N I 2’

Poniewaz po zderzeniu predkos¢ konca B peta jest réwnolegla do réowni, mamy

l
Avl—w§:0. (8)

Po zderzeniu predkos¢ konca A peta jest réwnolegta do podtogi, tzn.
Av, wl= (01 + Ay )t 9)
v tws = (u | ) tg .

Z réwnan (6), (7), (8), (9) mozemy wyznaczy¢ niewiadome Avy, Av), w, Ta, Tp. Styczna oraz
prostopadta do preta sktadowa predkosci srodka masy oraz predkos$é¢ katowa obrotu preta beda
réwne

1
i(1+n§—{2)tg2a+1v

Vg = v1 + Ay = 1, (10)

1
_1 Al U1, (11)
21 (14 ) ta+1

1 tg « o
Li(1+ ) te?a+1

(12)

Zatem koncowa predkos¢ preta, rowna poziomej sktadowej predkoéci jego srodka masy po za-
koniczeniu etapu II, wynosi

Ukohcowe — Usm|| COS X + VgL SIn v =

1+ cos? 1
= ’l}
2 cos i(l—i—%)tha—i—l

1- (13)

Dla o = 45° | [ = 11—2m12 otrzymamy:

9v/2 9
ivl = —\/gh = 9?. (14)

kafICOWG = 16 8
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Punktacja:

a)

Zauwazenie i uzasadnienie, ze po pierwszym uderzeniu w podloge pret odrywa sie od podlogi i
od réwni, a nastepnie uderza koncem B w podloge oraz zauwazenie, ze pozostale fazy ruchu nie
zmieniaja poziomej sktadowej predkosci — 3 pkt.

b)

Napisanie II zasady dynamiki dla ruchu srodka masy oraz ruchu obrotowego w trakcie zderzenia
(réwn. (4) i (5) lub réwnowazne) — 1 pkt.

Wypisanie uktadu réwnan pozwalajacego na wyznaczenie predkosci srodka masy i predkosci
katowej po I zderzeniu (réwnania (6), (7), (8), (9) lub réwnowazne) — 3 pkt.

Wyznaczenie predkosci koncowej preta (wzér (13) wraz z wyznaczeniem wartosci liczbowej (wzér
(14) — 3 pkt.
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